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a Wat betekent optimaal?
Gewenste uitkomsten: tijd, kosten, kwaliteit, uitstoot?
e Waar kan ik invioed op uitoefenen? e Hoe zuiver je optimaal?
Welke mogelijkheden heb ik om het proces te beinvioeden? . .
‘ Wat zijn de beste acties om te nemen, gegeven
........................................................................ > je kennis over de toekomst en het proces? 0 {
Een combinatie van leren van historisch gedrag perators
Ervaring binnen WVS gebrgiker_1 voor opzetten van operators, ervaring en adviezen van operators stoppen ervaring in
van model en optimalisatie en zelf leren (reinforcement learning) trainingsscenarios
Al “agent” kan acties o 5 Hoe borg je de
ondernemen of voorstellen e Wat gaat er gebeuren, als v ervaringskennis
aan operator ik de Al z’n werk laat doen? :l van operators?
e Wat komt er aan? De huidige situatie versneld simuleren, onder ;
Van reactief naar proactief controle van de Al agent. — Explainability ; Al leert van
omgaan met factoren buiten je . zelf oefenen in
invloedssfeer. Externe factoren : simulatie
zoalg Weel.” gedrag huishoudens, Al & optimalisatie helpen de interne
speciale U|tz.onder|ngen. state van de simulator bepalen adhv @
- hoeveelhellld water . Al-model van specifieke werkelijke sensormetingen. L
- samenstelling vervuiling a componenten of processen
Geﬁraaglt de Zu"’er:;r’;g (vanuit historische data) e Synchronisatie
zich zoals verwac , ,
: e simulatie afstemmen op de
Anomaly detection D jatie afst P d
. maly L werkelijkheid, zodat die parallel Operator oefent
signalering, vergelijken met mee kan lopen in trainings-
simulator (digital twin) ,
_ _ simulator
Unsupervised learning A .
(Al methode) leert afwijkende Al leert
Anomaly Detection < 3 Hoe krijgen we een beter beeld van gedrag
- wat er daadwerkelijk gebeurd? ‘operators
Zuivering _ o ;
De werkelijke installatie Smart sensoring, datakwaliteit
monitoren en verbeteren ﬂ
Al leert dure metingen
voorspellen adhv goedkope
sensordata (virtual sensoring)




